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STATIK - DINAMIK - TOPLAM BASING

avalandirma sistemlerinin temel elemani olan

fanlar, mekanik enerjiyi basinca doénustirerek
havanin hareketini saglarlar. Fan tarafindan kanal sistemi
icerisine gonderilen havanin toplam basinci iki farkh
basinctan meydana gelmektedir.

STATIK BASINC

Atmosfer basincina gdre goreceli olarak negatif veya
pozitif olabilen ve tim kanal ylzeylerinde hissedilen
basinctir. Sekil 1'de gorilen piston, bulundugu
pozisyonda atmosfer basincina esit basinca sahiptir.
Piston asagi dogru hareket ettiginde alt hacimdeki hava
basinci U-manometrede pozitif basing olarak okunur.

Sekil 1 Statik Basing

Pozitif statik basing, havanin sikistiriimasiyla potansiyel
enerji yiklenmesi sonucu olusur ve sikisan hava baslangi¢
durumuna dénme egilimindedir. Piston yukariya dogru
hareket ettirildiginde alt hacimdeki hava genleserek U-
manometrede negatif basing olusturur. Negatif statik
basing, potansiyel enerjiye sahiptir ve atmosfer basincina
geri gelme egilimindedir. Pozitif ve negatif statik basing
duragan bir havada olabildigi gibi ayni zamanda hareket
halindeki havada da vardir.

Fan tarafindan kanal sistemine dogru gonderilen havada
pozitif statik basing olusur. (Sekil 2)

Toplam Statik Dinamik
Basing (+) Basing (+) Basing (+)
|
Akis yonu

Sekil 2 Pozitif Basing Sistemi

Kanal sisteminden emilen havada ise, negatif statik
basing olusur. (Sekil 3) Statik basing, kanal sistemi,
filtre, menfez, damper gibi elemanlardan kaynaklanan
direnclerin karsilanmasi icin kullanilir.

Toplam Statik Dinamik
Basing (-) Basing (-) Basing (+)
|
1
Akis yonu .

Sekil 3 Negatif Basing Sistemi

DINAMIK BASINC (HIZ BASINCI)

Sabit kesitli, diizgtn bir yuvarlak kanal icerisinde hareket
eden hava, kanal boyunca bir hiz dagihimina sahiptir
ve bu hiz kanal merkezinde maksimum, kanal
ceperlerinde sifirdir. (Sekil 4)
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Sekil 4 Kanal Igindeki Hiz Dagilimi

150-250 mm arasindaki ktictk caph kanallarda ve 5-
15 m/sn araligindaki hava hizlarinda kanal igerisindeki
ortalama hiz, merkezdeki maksimum hizin %91'ine
esittir. Daha blyulk caplarda ve daha yuksek hizlarda
kanal kesitinin degisik noktalarindan élciim yapilarak
ortalama hiz hesaplanir.

Dinamik basing, havanin hizindan dolayi olusan ve
elimizi hava akisina karsi tuttugumuzda hissettigimiz
basinctir. Akis halindeki havanin merkezinden akisa



ﬁ @B
NAVALAMDIR%

N
lgrens

karsi olarak yerlestirilen U-manometrenin bir ucuyla
kanal ceperi tzerine yerlestirilen diger ucu arasindaki
fark basinci olarak okunur. Emis tarafinda da, basma
tarafinda da havanin her zaman bir hizi olacagindan
dolayi dinamik basin¢ her zaman pozitiftir ve
hesaplanabilen bir degerdir.

P,=0,5p V2
p = 1,2 kg/m3 (Standart Hava Yogunlugu)
Py=0,6 V2

P, : Dinamik Basinc [Pa]
V : Hava Hizi [m/sn]

Fanli bir kanal sisteminde toplam basing, statik ve
dinamik basinclarin toplamina esittir. Bernoulli tarafindan
ortaya konmus olan akiskanlarda enerjinin korunumu
prensibine goére; ayni sistem icerisinde bir noktadaki
statik ve dinamik basinglarin toplami, diger bir noktadaki
statik ve dinamik basinclarin toplamina esittir. Ancak,
iki nokta arasinda strtinmeden dolayr ayrica bir basing
kaybi olusur (Sekil 5).

Ps1 + Py1 = Ps2 + Py2 + 21,2

Ps . Statik Basing
Py : Dinamik Basing
Zq ,: ki nokta arasindaki Basing Kaybi

Sistem Uzerindeki kesit degisimlerine bagl olarak hava
hizi degisir ve hiza bagli olarak da dinamik basing
degisir. Kesit genislediginde hiz diser, dinamik basing
azalir ve dinamik basinctaki azalma kadar statik basing
artar ve boylece toplam basing degismemis olur.
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Sekil 5 Bernoulli Prensibi





